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Przeglad

Compact iGS.

Witasciwosci standardowe

Znamionowe zakresy mocy / napiecia:
e 0.5- 2KM, 200 — 230 VAC, 1 faza
e 0.5-5KM, 200 - 230VAC, 3 fazy
e 0.5-5KM, 380 —-460VAC, 3 fazy

Obudowa : IP0O0 — IP20

Typ falownika: PWM / IGBT

Metoda sterowania napieciowo — czestotliwoSciowa
(V / Hz) z zastosowaniem technologii wektorowej
przestrzennej

Wbudowany modut RS485

Wbudowany modut ModBus-RTU

Wbudowane sterowanie PID

Odtgczana klawiatura (zdolna do zapisywania i
odczytu parametréw)

Moment 150% przy 0.5 Hz

Algorytm pracy bezwytgczeniowej

8 programowanych predkosci

3 czestotliwosci przeskakiwane

3 wejscia wielofunkcyjne

1 wyjécie wielofunkcyjne

Wyjscie analogowe (0 — 12V)

Sygnaty w konwencji NPN lub PNP

Funkcja szukania predkosci

Praca 3-przewodowa

Czestotliwosé nosna 1 do 10 kHz

Wbudowany tranzystor hamowania
Forsowanie momentu reczne / automatyczne

Opcje

Kabel do obstugi zdalnej (2, 3 i 5 metréw)
Podstawa dostosowana do montazu na szynie DIN

Zastosowania

Procesy konwertorowe
Wentylatory

Pompy

Maszyny przetwodrstwa
Spozywczego

Zaluzje elektryczne
Suszarnie Drzwi wind

Napedy maszyn Maszyny do obrébki mechanicz-
Nagrzewnice nej

Przemystowe maszyny pralnicze
Szlifierki

Maszyny tekstylne

Maszyny do przenoszenia su-
FOWCOW

Wiréwki

Zgodnos¢ ze Swiatowymi standardami:

UL i cUL wymienione dla Ameryki Pétnocnej
Znakowanie CE dla Europy

Proces jakosciowy pod nadzorem ISO9001,
ISO14000

(( UL) (W) 1so9001
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Przeglad

Mate rozmiary

W poréwnaniu z poprzednig serig iG, aktualna iG5 przy fene .
poprzwie sprawnosci ma znacznie mniejsze rozmiary. @ ' a l
Zredukowano objetosciowo iG5 o potowe dla umozliwienia

tatwego montazu w mniejszych panelach sterowania i na J = ’..-‘
szynach DIN wymagajgacych mniejszego obcigzenia. —_—

Pozwala to na tworzenie znacznie tanszych konstrukgji

sterowania.

Wbudowany interfejs komunikacyjny i oprogramowanie narzedziowe do
monitoringu.

Przemienniki czestotliwosci iG5 majg najczesciej spotykane interfejsy komunikacyjne
takie jak ModBus-RTU i RS232/485. W serii iG5 wystepujg rownocze$nie cechy ma-
tych i Sredniej wielkosci przemiennikéw czestotliwosci.

Oprogramowanie ,Driveview ™ zapewnia narzedzie do monitoringu na ptaszczyznie
komputeréw pracujgcych z systemem Windows poprzez interfejs RS485, z progra-
mem graficznym, emulatorem klawiatury, edytorem parametrow i monitorem teksto-
wym. Jest uzywane we wszystkich przemiennikach LG.

TR —

; RS - 485
ModBus-RTU™

Wbudowane sterowanie PID

Jest wazne w sterowaniu procesem. Wbudowany sterownik PID umozliwia sterowa-
nie przeptywem, temperaturg, ciSnieniem itp. wielkosciami realizujgc sterowanie pro-
porcjonalno — catkujgco - rozniczkujgce w zamknietej petli, w oparciu o sygnat sprze-
zenia zwrotnego i sygnat zadajacy.

Technologia wektorowa przestrzenna PWM

We wszystkich napedach LG zastosowano technologie wektorowg przestrzenng. Za-
pewnia ona wyjgtkowg charakterystyke sterowania. Posiada niewielkie zaktocenia
harmoniczne, mate tetnienia prgdu, mate tetnienia momentu, niski wzrost temperatu-
ry silnika i lepsze wykorzystanie napiecia. Jest to podstawowa platforma sterowania
serii iG5. Zalety technologii wektorowej przestrzennej PWM zostaty wykorzystane w
wielu zastosowaniach.

NIEWIELKIE
ZAKLOCENIA
HARMONICZNE

o Lepsza sprawno$¢ (mniejsze straty magnetyczne w silniku)

o Mate straty ciepta w silniku (rozszerzona gama silnikéw)
o Wykorzystanie wysokiego napiecia (15.9%)

¢ Stabilna i rownomierna praca

MALE
TETNIENIA
PRADU

MALE
TETNIENIA
MOMENTU

o Wysoki i stabilny moment
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Wiasciwosci i Przewodnik doboru

Optymalne przyspieszanie i zwalniane

Aby osiggng¢ maksymalny moment podczas przyspieszania i zwalniania uaktywnia-
na jest funkcja pracy bezwytgczeniowej (,trip free”). Procesor DSP 32-bitowy $ledzi
narastanie pragdu podczas przyspieszania i zwalniania by zaprogramowa¢ optymalng
krzywa biegngca ponizej progu wyzwalajgcego wytgczenia.

Filtr
Wygtadzanie: wytaczone
Pasmo (BW): petne (FULL)

Przesunigcie

Kanat 1: 0.00V
Kanat 2: 0.00V
Kanat 3: 0.00V
Kanat 4: 0.00V

KRZYWA TRADYCYJNA

Sygnaly ustawiane PNP i NPN

: WYLACZENIE
— B Ed P

NC . —~ = ¥
LRSI o SO
" - " ¥ . LY
. . - o A
A = T T A iy g
| BT . ‘_
=S ,f-.n_L a
Dlugos¢ zapisu Wyzwalanie
Gtowne: 10k Tryb: AUTO
Zoom: 500 Typ: zboczem kanatu 1

Opdznienie: 0.0 ms
Hold Off: MINIMUM

KRZYWA OPTYMALNA

Przemienniki iG5 posiadajg sygnaty PNP i NPN stosownie do potrzeb zewnetrznych
sterownikow. W zaleznosci od sterownika lub sygnatéw sterowania iG5 moze praco-
wac z dodatnim lub ujemnym napieciem 24VDC.

Przewodnik doboru wartosci znamionowych napedéw

Silni\:v;y:teaqu&cy 200~230V 200~230V 380460V
KW HP 1 faza 2 fazy 3 fazy
0.37 05 i SV004iG5-1 SV004iG5-2 SVO04iG5-4
075 1 SV008iG5-1 SVO08IGS-2 e SVO08iG5-4
15 2 SV015iG5-1 SVO15iG5-2 SV015iG5-4
29 3 |- | BV022iG5-2 |...o.......| SV022iG5-4
37 5 -{ SV037iG5-2 SV037iG5-4
40 54 1 SV040iG5-2 SV040iG5-4

Klucz nazewnictwa napedéw

] o] |

iGSIl-4I

[_I

| Naped LG Starvert |

004 | 0.37kW iG5 | iG5 series -1 1 phase 200~230V

008 | 0.75kW iS5 iS5 series -2 3 phase 200~230V

015 1.5kW iH iH series* -4 3 phase 380-460V
ivs iV5 series

220 | 22kW * Maped IH mia inne oznaczenie w kW
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Dane techniczne

Dane techniczne klasy 200 — 230V (0.5 do 5.4 KM)

Typ napedu (SV _ _ _iG5-)) 004-1 | 0081 | 015-1 | 004-2 | 008-2 | 015-2 | 022-2 | 037-2 | 040-2
Danel Moc [KM] 0,5 1 2 0,5 1 2 3 5 54
znamionowe
silnika * Moc [kw] 0,37 | 0,75 1,5 0,37 | 0,75 1,5 2,2 3,7 4
Moc [kva] 2 11 1,9 3 11 1,9 3 4,5 6,1 6,5
Dane Prad (FLA) [A] 3 5 8 3 5 8 12 16 17
znamionowe ———
wyjéciowe Czestotliwos¢ 0~400Hz
Napiecie 200~ 230V
Dane Napiecie 1 faza 200~230V(+10%) | 3 fazy 200~230V(+10%)
Znamionowe s
wejsciowe Czestotliwosc¢ 50~60 Hz(+£5%) 50~60 Hz(+5%)
Ciezar [kg] 12 | 18 | 21 12 | 12 | 18 2,1 2,2 2,2
Obwadd hamowania Na ptycie
Sredni moment ] . o aemo
Moment hamowania 20% (z zewnetrznym opcyjnym rezystorem hamowania: 100%, 150%)
hamowania | Maksymalny czas 15
ciggtego hamowania
Maksymalny wspét-
czynnik wypetnienia 0~30%ED
Metoda chiodzenia Wymuszone chtodzenie Naturalne Wymuszone chtodzenie
powietrzem powietrzem
Obudowa P00
Dane techniczne klasy 380 — 460V (0.5 — 5.4KM)
Typ napedu (SV __ _iG5_) 004-4 008-4 015-4 022-4 037-4 040-4
Dane Moc [KM] 0,5 1 2 3 5 5,4
znamionowe
silnika Moc [kw] 0,37 0,75 1,5 2,2 3,7 4
D Moc [kva] 2 11 1,9 3 4,5 6,1 6,5
ane Prad (FLA) [A] 11 25 4 6 8 9
znamionowe —
wyjSciowe Czestotliwo$¢ 0~400Hz
Napiecie 380~ 460V
Dane Napiecie 3 fazy 380~460V(£10%)
Znamionowe s
wejsciowe Czestotliwosc 50~60 Hz(+5%)
Ciezar [kg] 1,7 | 17 | 18 | 21 | 22 | 2,2
Obwod hamowania Na ptycie
isvc\i/glngoment ha- 20% (z zewnetrznym opcyjnym rezystorem hamowania: 100%, 150%)
Moment Maksvmal
hamowania | akeymainy czas 15s
ciggtego hamowania
Maksymalny wspét- 0
czynnik wypetnienia 0~30%ED
Metoda chtodzenia Wymuszone chtodzenie powietrzem
Obudowa P00

") oznacza maksymalng stosowang moc gdy stosujemy silnik 4-biegunowy standardowy

2 moc znamionowa (V3V*l) przy zatozeniu 220V dla klasy 200V i 440V dla klasy 400V

"3 maksymalne napiecie wyj$ciowe nie bedzie wyzsze niz napiecie wejsciowe. Nalezy ustawiC napiecie wyjSciowe mniejsze
od napiecia wejsciowego.
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Dane techniczne

Metoda sterowania

Sterowanie V/f

Rozdzielczo$¢ nastaw
czestotliwosci

Zadawanie cyfrowe: 0.01 Hz (ponizej 100 Hz), 0.1 Hz (powyzej 100 Hz).
Zadawanie analogowe: 0.03Hz/50Hz

Doktadno$¢ Cyfrowa: 0.01% maksymalnej czestotliwo$ci wyjsciowej
Sterowanie czestotliwo$ci Analogowa: 0.1% maksymalnej czestotliwosci wyjSciowej
Wspdtczynnik V/F Liniowy, nieliniowy, programowany przez uzytkownika
Wytrzymato$¢ 150% pradu znamionowego przez 1 minute, 200% przez 0.5s
na przecigzenia (charakterystyka odwrotnie proporcjonalna do czasu)
Forsowanie (,000st') Reczne forsowanie momentu (0 do 15%), automatyczne forsowanie momentu
momentu
Metoda obstugiwania Klawiatura / listwa zaciskowa / tacze komunikacji
Nastawa czestotliwosci Analogowa: 0 - 10V / 4 - 20ma, cyfrowa: klawiatura
Sygnat startu Do przodu, wstecz
g Praca wielostopniowa Mozliwo$¢ ustawienia do 8 programowanych predko$ci roboczych
B . . 0 - 6000s, mozna ustawic¢ i wybra¢ do 8 typow dla kazdego ustawienia
@ | Czasy przyspieszania / . . . . .
= . (uzywanie terminala wielofunkcyjnego).
> | hamowania,
P . . Charakterystyka przyspieszania / hamowania: charakterystyka liniowa,
= S | wielostopniowe krzywa u, krzywa s, optymalna, minimalna
E n 4 ) )
© . o]
N Stop awaryjny Odtacza wyjscie napedu
Jog (petzanie) Praca ,jog”

Kasowanie btedu

Kasowanie btedu gdy czynna jest funkcja ochronna

Status operacyjny

Detekcja poziomu czestotliwosci, alarm przecigzenia, utyk, nadmierne napie-

§ o cie, zbyt niskie napiecie, przegrzanie napedu, praca, stop
§’ S | Wyjscie btedu Wyjscie stykowe (30A, 30C, 30B) — 250VAC, 1A lub 30VDC, 1A
2 . Jedna z opciji: czestotliwo$¢ wyjéciowa, prad wyjsciowy, napiecie wyjsciowe,
« Wskazanie . . L CoT e
napiecie DC (impulsy wyjsciowe: 500 Hz, napiecie wyjsciowe: 0 — 10V)
Hamowanie pradem statym, ograniczenie czestotliwosci, przeskok czestotli-
Funkcje robocze wosci, druga funkcja, kompensacja poslizgu, zapobieganie przeciwnym obro-
tom, automatyczny restart, sterowanie PID
Nadmierne napigcie, zbyt niskie napiecie, nadmierny prad, przegrzanie nape-
. du, przegrzanie silnika, zanik fazy wejsciowej / wyjSciowej, uszkodzenie oka-
, Wytaczenie napgdu A o . .
Funkcie blowania wej$ciowego / wyjsciowego, ochrona przecigzeniowa, btagd komuni-
zabezpieczer kacji, zanik sygnatu zadawania predkosci, btad sprzetowy
Alarm falownika Zapobieganie utykowi, alarm przecigzenia
Zanik napiecia chwilowy | Ponizej 15 ms: praca ciggta, powyzej 15 ms: mozliwy automatyczny restart
Ekran Informacja robocza czestotliwo$é wyjsciowa, prad wyjsciowy, napigcie wyjsciowe, nastawa cze-
. stotliwosci, predko$¢ robocza, napiecie DC
Klawiatury Informacja o wytaczeniu | Wykazuje btad gdy jest czynna funkcja ochronna, zapamietuje do 5 btedéw
Temperatura otoczenia -10 ... +40°C
Temperatura o
Warunki przechowywania 20 .. +65°C
pracy Wilgotno$¢ Wzgledna, max. 90% (bez kondensacji )
Wysokos¢ / wibracje Ponizej 1000 m npm / ponizej 5.9 m/s2
Miejsce pracy Bez gazdw korodujacych, palnych, mgty olejowej lub pytu
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Polaczenia elektryczne

10 230V
or

230/460V
50/60Hz

Start / stop do przodu

Start / stop wstecz

Elokada bramk
| napedu
Kasowanie blgdu

“Jog'

Wejscie
wielofu ne | M
Wepscie :
wielofunkcyne 2 ¢ P2

VR .
wielofunkoyne 3 P3

Zacisk wspblny

Ustawiene fabryczne.
Predkose

Dolna "L"

Srednia "M"

Wysoka "H"

Potencjometr Ekren

1Kohm, 0.5W

v1 Wejscie sygnalu predkosc
0 10V

Wejscie sygnalu predkosci
w e
() CM Zacisk wspoiny dia
I— VR, V1, |

Wejscie sygnalu predkosct

MO
vr Zasilanie sygnalu predkosci
+12V, 100mA

9

"o" zaciski obwoddw glownych, "o" zaciski obwodow sterowania

Miemik czgstotiwosa
wyjsciowej
(wyjscie impulsows 0 - 12V)

Przekaznik wyjsciowy bledu,
max 250V~, 1A
lub 30VDC 1A,

Wiiscie wielofunkeyne
<24VDC, 50 mA,
ustawiente tabryczne "RUN"

Moaaus-RTU} Port
RS-485 komunikacyiny

1. Analogowy sygnal zadawania predkosci maze byt ustawiany napigciowo, pradowo lub abydwoma sygnalami

2 Rezystor hamowania jest opcia
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Konfiguracja zaciskéw

Konfiguracja zaciskow mocy

Symbole Funkcje
2 Wejscie linii faz zasilania (1 faza dla jednostek z przyrostkiem -1, 3 fazy 200 — 230V~ dla jednostek z
T przyrostkiem ,-2” lub 380 — 460 V~ dla jednostek z przyrostkiem ,-4”)
U
V' Zaciski trzech faz wyjsciowych do silnika
W
g; Zaciski przytaczania zewnetrznego rezystora jednostki hamowania dynamicznego
G Ziemia ochronna

Konfiguracja zaciskow sterowania

Typ Symbol Nazwa Opis
P1, P2, Wejscia wielofunkcyjne | Uzywane jako wielofunkcyjny terminal wej$ciowy.
P3 1,2,3 Ustawienia domysine to czestotliwosci przeskoku 1,23
= Fx Rozkaz startu do przodu | Praca ,do przodu” gdy styk zamkniety, stop — gdy otwarty
o
=y Rx Rozkaz startu wstecz Praca ,wstecz” gdy styk zamkniety, stop — gdy otwarty
F; Jog Czestotliwgélé zadavyania Praca z predkoscig jog gdy sygnat jest zataczony.
2 predkoSci petzania Kierunek zalezy od sygnatow FX lub RX.
2 Gdy sygnat BX = on, wyjScie napedu jest wytaczane.
@ Gdy silnik wykorzystuje hamulec mechaniczny do zatrzyma-
o | £ B Blokada bramki naped nia, BX jest uzywany do wylaczania sygnatu wyjsciowego.
3|5 X ' napect Gdy sygnat BX jest wylaczony ( nie jest podtrzymany), a
:087 'S sygnat FX (lub RX) j(las.t’ zatgczony (on), silnik kontynuuje
i §’ prace, na co trzeba zwréci¢ uwage.
'S RST Kasowanie bledu Uzywany Fjo zwalniania statusu ochronnego gdy funkcja
(% ochronna_jest czynna.
(o'} Wspoiny grupy Zacisk wspdlny zaciskdéw wejsciowych
VR Zasilanie nastawy predkosci | Uzywane jako zasilanie dla analogowej nastawy predkosci.
g (+12v) Maksymalne parametry: +12V, 100Ma
*% = Vi Sygnat zadayvapia predkosci | Uzywane do zadgwan?? lpre,dkoéci sygnatem napieciowym
S8 (napieciowy) 0-10v. Rezystancja wejsciowa 20 kQ
§ E I Sygnat zadawania predkosci | Uzywane do zadawania predkosci sygnatem pradowym 4—
2 (pradowy) 20mA. Rezystancja wejSciowa 250 Q
< CM Zacisk wspolny zadawania | Zacisk wspélny analogowego zadawania predkosci i monito-
predkosci ringu (FM)
Wyprowadza jeden z nastepujacych sygnatow: czestotliwo$é
o . L wyjéciowa, prad wyjéciowy, napiecie wyjsciowe, napiecie
é EM - CM Wngtmg CZQStOt“W?SC' (dla szyny dc. Fabrycznie ustawiono na czestotliwo$¢ wyjSciowa.
o 2 i mog'nc;rlg‘ggvvzee\/"/:ﬁr:)zxggo) Maksymalne napiecie wyjsciowe i prad wyjsciowy wynosza;
2| E gowe rey 0-12V, 1mA.
2 Czestotliwo$¢ wyjsciowa jest ustawiona na 500Hz.
= , , . . .
> Zalgcza sie gdy dziata funkcja zabezpieczen.
S 30A, 30C Wytrzymato$¢ stykow: nie wiecej niz 250v~/ 1a lub 30vdc, 1a
S | o , 30C, T ; ,1a.
|5 | w8 Przekaznik wyjsciowy bledu | g 1. warte 30A - 30C (rozwarte 308  30C).
= Stan normalny: 30A — 30C zwarte (30B — 30C otwarte)
] Wyjscie wielofunkcyjne T .
M0-MG Jotwarty kolektor’ Jako wyjScie wielofunkcyjne
Rs232 S+, S- PORT KOMUNIKACYJNY | Porty komunikacyjne dla RS485
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Klawiatura

Klawiatura
KLASA Widok Nazwa Opis
FUNC Przycisk Weisnag gdy trzeba zmienic¢ ustawienie pa-
programowania rametru
Up Przycisk strzatki Do przewijania kodow lub zwiekszania warto-
,gora” $ci parametrow
PRZYCISK Przycisk strzatki Do przewijania kodow lub zmniejszania war-
..DOWN ‘i L .
,dot tosci parametrow
RUN Przycisk pracy Uzywany do uruchamiania napedu
STOP/RESET Przycisk | Aby zatrzymac prace ,Ipalleily waisnag. Jesli
stopu / kasowania wystapi btad, wcisniecie kasuje.
REV Praca wstecz Podczas pracy wstecz
FWD Praca do przodu Podczas pracy do przodu
LED SET Ustawianie Gdy uzytkownik ust§W|a parametry uzywajac
przycisku FUNC
RUN Praca w toku Gdy osiggnieta Jestl stata predkosc i b{yska
podczas przyspieszania / zwalniania
Grupy parametrow
Nazwa grupy Opis
Podstawowe rozkazy czestotliwosci,
Grupa napedu , . . o
czasOw przyspieszania / zwalniania itp.
, Podstawowe parametry jak czestotliwo$¢ maksymalna,
Grupa funkcyjna 1 o , )
wielkos¢ forsowania momentu itp.
Parametry aplikacyjne jak przeskok czestotliwosci,
Grupa funkcyjna 2 yep .yj e o v
granice czestotliwosci itp
- . Ustawienia wielofunkcyjnego terminala.
Grupa wejs¢ / wyjsé .
Parametry wymagane dla pracy sekwencyjnej
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Poruszanie sie po menu parametrow

Poruszanie sie po menu parametrow

Grupa Drive

€1 0 68 GB ‘0 WD
/’/Ruhﬂ Omv\\

ssiof  Qrf om0 seT ofm'|n" o W
/UM Of LL | ;OReY AUN OE.....,.,..!..':‘.'!...i Oty
&
Y v
51 Of dEr {0 3] o F|| orwn
smof Sk _oRev RUN o oy
SET o d 70 FWD 67 0;’“' ‘I'11 toma
RN OF_. U _iOnRkv RUN Oi__.._._._.y_..'_..ionsv
ser of F ‘Eom 51 Of d T'_:orwn
AN OL__ foRev wvol_ Ok fogy
s10f CL | o sstofl (A lomwm
EI*: et YN
ROl == _;onEv RUN 0-...w,.l......,__‘0"‘v
serof St E jomo 51 0f A1 jowo
RUN o,_ ORev mwol___ UL iopy
ssrof | 5 Jomm sstof g1 o WO
nunO t ousu @ RuhO[ dLL i OREV
ssro (|1 josw ™ ofrP-‘o WD
anol__ =Y lopy -w— pwol 1V 11 iony

Grupa funkcji Grupa I/O

srof LIl Ijomo ssiof | [1jomm
am ol L oy avol | Yiomy
FUNC FUNC
SET OF n O FWD SET o'i'_—"_ﬁ‘ O FwD
AUN of U 1 O ReY RUN ouo“f
RN )
$61 Of {0 WD
AUN oi_.__...... tl O HEV
FUNC ‘
P o,_. Iml."';l‘io =
RUN Oi.. L_l ionev
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Opis parametréw programu

1. Grupa Drive [DRV]

Opis parametréw programu

Mozliwos¢
. Ekran . | Ustawienie | regulacii
Kod Opis grupy napedu Klawiatury Zakres nastaw | Jednostki fabryczne | podczas
pracy
Czestotliwo$¢ wyjsciowa (podczas i
DRV-00 | ,Run’) lub czestotliwosé zadawana | 000 | Odoczest Mak- o5t 6o oozt | Tak
. symalnej (FU1-20)
(podczas ,Stop”)
DRV-01 Czas przyspieszania ACC 0 do 6000 [sec] 0.1 10.0[s] Tak
DRV-02 Czas zwalniania deC 0 do 6000 [sec] 0.1 10.0[s] Tak
0 (klawiatura)
1 (klawiatura-2) _
DRV-03 Tryb napedu (metoda Run/Stop) drv 1 Nie
2 (Fx/Rx-2)
3(ModBus-RTU)
0 (klawiatura-1)
1 (klawiatura-2)
iwosci - 2(V1
DRV-04 | Trvb czestotliwosci (metoda usta FrQ (V1) 0 Nie
wiania czestotliwosci) 3()
4 (V1+)
5 (ModBus-RTU)
Czest. Poczatkowa
DRV-05 Czestotliwos¢ krokowa 1 St1 (FU1-22) do mak- 0.01 10.00[HZ] Tak
symalnej (FU1-20)
DRV-06 Czestotliwo$¢ krokowa 2 St2 0.01 20.00[Hz]
DRV-07 Czestotliwo$¢ krokowa 3 St3 0.01 30.00[Hz]
DRV-08 Prad wyjciowy Cur “A] [A]
DRV-09 Predkos¢ silnika rPM *[rpm] (obr/min) [rpm]
DRV-10 Napiecie szyny DC dCL V] V]
, L . uOL, Por, ,
DRV-11 Wybor danych do wy$wietlania Or Wybor w FU2-73 -
DRV-12 Wyswietlanie bteddw nOn nOn
DRV-13 | Ustawianie kierunku silnika gc | T (doprzodu), F Tak
r (wstecz)
DRV-20 Wybér grupy FU1 FU1
DRV-21 Wybor grupy FU2 FU2
DRV-22 Wybér grupy 110 IO
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Opis parametréw programu

2. Grupa funkciji 1 [FU1]

Mozliwos¢
. Ekran .| Ustawienie | regulacji
Kod Opis grupy napedu Klawiatury Zakres nastaw Jednostki fabryczne podczas
pracy
FU1-00 Skocz do wymaganego numeru Fo 1do 99 1 3 Tak
kodu
0 (Brak)
1 (uniemozliwienie
FU1-03 Zapobieganie zatgczeniu F3 pracy ,do przodu”) 0 Nie
2 (uniemozliwienie
pracy wstecz
0 (Liniowa)
1 (krzywa ,S”)
FU1-05 Charakterystyka przyspieszania F5 2 (krzywa ,U") 0 Nie
3 (minimum)
4 (optimum)
0 (Liniowa)
1 (krzywa ,S”)
FU--06 Charakterystyka zwalniania F6 2 (krzywa ,U") 0 Nie
3 (minimum)
4 (optimum)
0 (zwalnianie)
i 1 (hamowanie pra- .
FU1-07 Tryb stopu F7 dem statym) 0 Nie
2 (wolny wybieg)
FU1-08 CZQSt“""”“"Q:P;;WE‘”'a pradem | ke | FU1-22do50HZ | 001 | 500[HZ | Nie
FU1.g | C7as opozniania zaigozania hamo- | g 0 do 60 [s] 0.01 0.5(s] Nie
wania wstrzykiwaniem pradu statego
FU1-10 | NNapiecie hamowania wstrzykiwa- | 4, 1 do 200 [%] 1 50 [%] Nie
niem pradu statego
Fut-11 |  Czas poczatkowy hamowania F11 0 do 60 [s] 0.1 1.01s] Nie
wstrzykiwaniem pradu statego
FU1-12 | N@piecie poczalkowe hamowania |y, 1do 200 [% 1 50(% | N
wstrzykiwaniem pradu statego
Fut-13 |  Czas poczatkowy hamowania F11 0 do 60 [s] 0.1 0.0s] Nie
wstrzykiwaniem pradu statego
Fut-go | Nestawamaksymalnej czgstotiwosel | e5g | 4040400z | 001 | 6OHZ® | N
wyjéciowej
FU1-21 Czestotliwo$¢ bazowa F21 30 do FU1-20 0.01 60 [Hz]* Nie
FU1-22 Czestotliwo$¢ poczatkowa F22 0.1 do 10 [Hz] 0.01 0.50 [Hz] Nie
FU1-23 | Wybdr ograniczenia czestotliwosci F23 (1) E’?e:i; Nie
FU1-24 Dolna czestotliwos¢ graniczna F24 FU1-22 do FU1-25 0.01 0.50[Hz] Nie
FU1-25 Goérna czestotliwo$¢ graniczna F25 FU1-24 do FU1-20 0.01 60.00[Hz] Nie
FU1-26 Wybér tryby forsowania mqmentu F26 0 (recznie) . 0 nie
recznie / automatycznie 1 (automatycznie)
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Opis parametréw programu

2. Grupa funkciji 1 [FU1]

Mozliwo$¢
. Ekran .| Ustawienie | regulacji
Kod Opis grupy napedu Klawiatury Zakres nastaw Jednostki fabryczne podczas
pracy
FU1-27 Forsowanie momentu”w kierunku ,do Fo7 0 do 15 [%] 0.1 5.0% nie
przodu
FU1-28 Forsowanie moment”u w kierunku F28 0 do 15 [%] 0.1 5.0% nie
,wstecz
0 (Liniowa)
FU1-29 Charakterystyka V/f F29 1 (kwadratowa)2 0 nie
(uzytkownika)
Fut-go | Charaktenystyka Uuzytkownika— | pa | g4oFuta2[H | 001 | 150002 | Nie
czestotliwos¢ 1
Fut-31 | Charakterystyka U uzytkownika - | o4 0 do 100 [%] 1 25[%] Nie
napiecie 1
Fut-3p | Charakterystyka Uifuzytkownika - | pay | pyq3gdoFut-20 | 001 | 3000HZ |  Nie
czestotliwos¢ 2
Fu1.33 | Charakterystyka Ufuzytkownika - | 5 0 do 100 [%] 1 50(%] Nie
napiecie 2
Fut-34 | Charakterystyka Uifuzytkownika =\ pay | ryq30_Fu120 | 001 | 4500H7 | Nie
czestotliwo$¢ 3
Fut-g5 | Charakterystyka Ulfuzytkownika = | g 0 do 100 [% 1 75(%] Nie
napiecie 3
Fut-3s | Charakterystyka Uifuzytkownka =\ pag | ciyga4 goFUt-20 | 001 | 60.00[HZ" |  Nie
czestotliwo$¢ 4
Fu1-37 | Charakterystyka Uf uzytkownika - | o 0 do 100 [%] 1 100[%] Nie
napiecie 4
FU1-38 Regulacja napigcia wyjsciowego F38 40 do 110[%] 0.1 100[%] Nie
FU1-39 Poziom oszczedzania energii F39 0 do 30[%] 1 0[%] Tak
Fu1.50 | Wybor elektronicznego zabezpie- £50 0 (Nie) 0 Tak
czenia termicznego 1 (Tak)
FU1-51 | Doziom elektronicznego zabezpie- | oy | ki1 Bp o150 (%] | 1 150(%] | Tak
czenia termicznego przez 1 minute
FU1-5p | "oziom eleklronicznego zabezpie- | g 50 do FU1-51 1 150 (%] | Tak
czenia termicznego dla pracy ciggtej
Wybér charakterystyki elektronicz- 0 (Zzgsiserz)m chio-
FU1-53 | nego zabezpieczenia termicznego F53 1" (z wymuszonym 0 Tak
(typ silnika) chtodzeniem)
FU1-54 | Poziom ostrzegawczy przecigzenia F54 30 do 150[%] 1 150 [%] Tak
Fu1-55 | G788 trzyma“'azfrfizeze”'a przecia- | rss 0 do 30 [s] 0.1 10.0 [s] Tak
. . L 0 (Nie)
FU1-56 | Wybér wylgczania od przecigzenia F56 1 (tak) 1 tak
FU1-57 | Poziom wytaczania od przecigzenia F57 30 do 200 [%] 1 180 [%] Tak
Fu1-58 | CZasopoznienia wylaczania od F58 040 60 [s] 1 60.0 5]
przecigzenia
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Opis parametréw programu

2. Grupa funkciji 1 [FU1]

Mozliwo$é
. Ekran . | Ustawienie | regulacii
Kod Opis grupy napedu Klawiatury Zakres nastaw Jednostki fabryczne | podczas
pracy
000 - 111 (bitowo)
bit 0: podczas przyspie-
, . . - szania . .
FU1-59 | Wybor trybu zapobiegania utknieciu F59 bit1: podczas stale] Bit 000 Nie
predkosci
bit2: podczas zwalniania
FU1-60 Poziom zapobiegania utykaniu F60 30 do 150[%] 1 150 [%] Nie
FU1-99 Kod powrotu rt -
3. Grupa funkgc;ji 2 [FU2]
Mozliwo$¢
. Ekran . | Ustawienie | regulacji
Kod Opis grupy napedu Klawiatury Zakres nastaw Jednostki fabryczne | podczas
pracy
FU2-00 Skok do zagdanego numeru kodu HO 1do 99 1 30 Tak
FU2-01 Historia poprzednich btedow 1 H1 0 Tak
FU2-02 Historia poprzednich btedow 2 H2 nOn Tak
FU2-03 Historia poprzednich btedow 3 H3 nOn Tak
FU2-04 Historia poprzednich btedow 4 H4 nOn Tak
FU2-05 Historia poprzednich btedow 5 H5 nOn
FU2-06 Kasuj historie bledow H6 ? g‘;i 0 Tak
Fup-g7 | CZestotiiwost zajmowania (,.Dwell | 7 0 do FU1-20 001 | 500H7 | Nie
frequency”)
FU2-08 Czas zajmowania (,dwell time”) H8 0do 10 [s] 0.1 0.0 [s] Nie
FU2-10 |  Wybor przeskoku czestotiiwosci H10 ? Egii 0 Nie
FU2-11 Czestotliwo$¢ przeskoku 1 — dét H11 FU1-22 do FU2-12 0.01 0.00 [Hz] nie
FU2-12 | Czestotliwos¢ przeskoku 1 - gora H12 FU1-11 do FU2-20 0.01 0.00 [HZ] nie
FU2-13 Czestotliwo$¢ przeskoku 2 — doét H13 FU1-22 do FU2-14 0.01 0.00 [Hz] nie
FU2-14 | Czestotliwos¢ przeskoku 2 — gora H14 FU2-13 do FU1-20 0.01 0.00 [HZ] nie
FU2-15 Czestotliwo$¢ przeskoku 3 — dot H15 FU1-22 do FU2-16 0.01 0.00 [Hz] nie
FU2-16 | Czestotliwos¢ przeskoku 3 — gora H16 FU2-15 do FU1-20 0.01 0.00 [HZ] nie
00 - 11 (bitowo)
bit 0: ochrona przed
o : zanikiem fazy wyjscio-
Fuz-1g | Ochrona p;f’: /Z:/;th: fazywel- | Hig | e 00 Tak
bit 1: ochrona przed
zanikiem fazy wejscio-
wej
. . 0 (nie)
FU2-20 Wybor startu przy zataczaniu H20 1 (tak) 0 Tak
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Opis parametréw programu

3. Grupa funkgiji 2 [FU2]

Mozliwo$¢
. Ekran . | Ustawienie | regulacii
Kod Opis grupy napedu Klawiatury Zakres nastaw Jednostki fabryczne | podczas
pracy
; : 0 (nie)
FU2-21 | Wybér restartu po kasowaniu btedu H21 1 (tak) 0 Tak
0000 - 1111 (bitowo)
bit 0: podczas przyspie-
szania
bit 1: po kasowaniu
FU2-22 Wybor szukania predkosci Hoo | Dledu , 0000 Nie
bit 2: po restarcie przy
ustawicznym btedzie
zasilania
bit 3: gdy FU2-20 jest
ustawiony na 1 (tak)
FU2-3 | FoZiom ograniczenia pradu podezas | 1) 80 do 200 [%] 1| 1000% | Tak
szukania predkosci
Fug-24 | \VZmocnienie P podczas szukania | oy 0 do 9999 1 100 tak
predkosci
Fu2.25 | !Vzmocnienie | podczas szukania | o 0 do 9999 1 1000 tak
predkosci
FU2-26 | llo$¢ prob automatycznych restartow H26 0do10 1 0 Tak
FU2-27 Czas op6znienia przed automatycz- Ho7 0 do 60 [s] 0.1 107s] Tak
nym restartem
0.4 (0.37kW),
o 0.8 (0.75 kW), .
FU2-30 Wybér silnika H30 15 (1.5 kW), Nie
2.2 (2.2 kw)
FU2-31 llo$¢ biegunéw silnika H31 2do12 1 4 Nie
FU2-32 Poslizg znamionowy silnika H32 0do 10 [Hz] 0.01 Nie
FU2-33 Prad znamionowy silnika (wartos¢ H33 0.1 do 99.90 [A] 1 Nie
skuteczna)
Fu2-34 | Pradsinika (wartos¢ skuteczna) bez | - q, 0.1 do 99.90 [A] 1 Nie
obcigzenia
FU2-36 Sprawnos¢ silnika H36 50 do 100 [%] 1 Nie
FU2-37 Bezwtadnos¢ obcigzenia H37 0do2 1 0 Nie
FU2-39 Czestotliwo$¢ nosna H39 1do 10 [kHz] 1 3 [kHZ] Tak
0 (V)
FU2-40 Wybér trybu sterowania H40 1 (z kompensacja poslizgu) 0 Nie
2 (PID)

) Wybor sygnatu sprzezenia zwrotne- 0(1) .
FU2-50 90 PID H50 101) 0 Nie
FU2-51 Wzmocnienie proporcjonalne PID H51 0 do 9999 1 3000 Tak
Fug.sp | \Vmoenienie czonu calkujacego | g 0 do 9999 1 300 Tak
FU2-53 Wzmocnienie cztonu ,D” PID H53 0 do 9999 1 0 Tak
FU2-54 Czestotliwosé graniczna dla stero- H54 0 do FU1-20 0.01 60.09 Tak

wania PID [Hz]
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Opis parametréw programu

3. Grupa funkgiji 2 [FU2]

Mozliwo$¢
Kod Opis grupy napedu klfvtift:ry Zakres nastaw Jednostki l#:émggf ;%uclsgg
pracy
FU2-70 Czestotliyvoéé odniesienia dla przy- H70 0 (czest. Mak§}/malnaz 0 Nie
spieszania i zwalniania 1 (czestotliwo$¢ ,delta”)
Skal _ ) 0(0.01s)
FU2-71 ala czasowa przyspieszania H71 1(0.15) 1 Tak
zwalniania
2(15s)
0 (rozkaz predkosci)
1 (czas przyspieszania)
2 (czas zwalniania)
3 (tryb napedu)
4 (tryb czestotliwosci)
5 (czestotliwos¢ krokowa 1)
. I 6 (czestotliwos¢ krokowa 2)
FU2-72 Ekran po zataczeniu zasilania H72 7 (czestollinosé krokowa 3) 1 0 Tak
8 (prad)
9 (predkosc)
10 (napiecie szyny DC)
11 (ekran uzytkownika)
12 (wySwietlanie btedu)
13 (kierunek obrotéw silnika)
0 (napiecie)
FU2-73 Wybor ekranu uzytkownika H73 1 (moc) 0 Tak
2 (moment)
Fu2-74 | Wzmocnienie dia wySwietlania pred- | 7 1 do 1000 [%] 1| 100[%] | Tak
kosci silnika
0 (brak)
FU2-75 Wybor trybu rezystora hamowania H75 1 (brak) 0 Tak
dynamicznego 2 (zewnetrzny rezystor
hamowania)
FU2-76 | Obcigzenie rezystora hamowania H76 0 do 30 [%] 1 10 [%] Tak
FU2-79 Wersja oprogramowania H79 - E -
FU2-81 Drugi czas przyspieszenia H81 0 do 6000 [s] 0.1 5.0 [s] Tak
FU2-82 Drugi czas zwalniania H82 0 do 6000 [s] 0.1 10.0 [s] Tak
FU283 |  Druga czestotliwos bazowa He3 30 do FU1-20 0.01 6“32%0 Nie
0 (liniowa)
FU2-84 Druga charakterystyka V/f H84 1 (kwadratowa) 0 Nie
2 (uzytkownika)'
Fu-g5 | Drugie forSO‘F’)"r";g'c‘;’um°me”t“ do Hg5 0 do 15[%] 01 | 50[% | Ni
FU2-86 | Drugie forsowanie momentu wstecz H86 0 do 15[%] 0.1 5.0 [%] Nie
FU2-87 Drugi poziom zabgzpleczema przed H87 30 do 150 [%] 1 150 [%] Nie
utykiem
Drugi poziom elektronicznego za-
FU2-88 | bezpieczenia termicznego przez 1 H88 FU2-89 do 150 [%] 1 150 [%] Tak
minute
FU2-89 Drugl poziom elelftronlcznego za- H89 50 do FU2-88 (Taksy- 1 100 [%] Tak
bezpieczenia termicznego dla pracy malnie 150%)
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Opis parametréw programu

3. Grupa funkgiji 2 [FU2]

Mozliwo$¢
. Ek . | Ustawieni lacji
Kod Opis grupy napedu kIawilgTer Zakres nastaw Jednostki f:b?;\ggr?f :)?)%ucsgg
pracy
ciagtej
FU2-90 Drugi prad znamionowy silnika H90 0.1do99.9 [A] 0.1 1.8 [A] Nie
FU2-91 Czytaj parametry do pulpitu  falow- HO1 0 (nie) 0 Nie
nika 1 (tak)
FU2-92 Wpisz parametry do falownika z Ho2 0 (nie) 0 Nie
pulpitu 1 (tak)
0 (nie)
1 (wszystkie grupy)
- 2 (DRV) ,
FU2-93 Inicjuj parametry H93 3 (FU1) 0 Nie
4 (FU2)
5 (I/0)
FU2-94 Ochrona zapisu parametréw H94 0 do 255 1 0 Tak
FU2-99 Kod powrotu rt - 1 tak
4. Grupa WEJSC / WYJSC [/ 0]
Mozliwo$é
. Ek . | Ustawieni lacji
Kod Opis grupy napedu klawiraatrL]er Zakres nastaw Jednostki f:b?;ll\::uzerr::ee :)%%ucsgg
pracy
I/10-00 | Skok do pozadanego numeru kodu 10 1do 99 1 1 Tak
yo-o1 | Stataczasowa fitru dia sygnatu I 0 do 9999 [ms] 1 |1000[ms]| Tak
wejsciowego V1
1/0-02 Minimalne napigcie wejscia V1 12 0 do 1/0-04 0.01 0.00 [V] Tak
yo-03 | CZestotliwosc odpowiadajaca mini- | 4 0 do FU1-20 001 | 0.00[Hz | Tak
malnemu napieciu wejscia V1
1/0-04 Maksymalne napiecie wejscia V1 14 1/0-02 do 10 [V] 0.01 10.00 [V] Tak
110-05 Czestotliwosce odpovyladajgcg mak- 3 0 do FU1-20 0.01 60.09 Tak
symalnemu napieciu wejscia V1 [Hz]
jogp | Stefaczasowa filtru dia sygnatu 6 0 do 9999 [ms] 1 |1,000[ms]| Tak
wejsciowego |
I/0-07 Minimalny prad wejscia | 7 0 do I1/0-09 0.01 | 4.00 [mA] Tak
yo-0g | Czestotiwose odpowiadajaca mini- | 0 do FU1-20 001 | 000[Hg | Tak
malnemu pradowi wejscia |
110-09 Maksymalny prad wejécia | 19 I0-07 do 20 [mA] | 0.01 2[2]2? Tak
Jo-1p | Czestotliwosc odpowiadajaca mak- | 4, 0 do FU1-20 001 | 8000 1 oy
symalnemu pradowi wejscia | [HZ]
Krvteri " —— 0 (brak)
1011 ryterium zaniku sygnatu wejscia 11 1 (polowa x1) 0 Tak
analogowego .
2 (ponizej x1)
17
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Opis parametréw programu

4. Grupa WEJSC / WYJSC [1/ 0]

Mozliwo$¢
. Ekran . | Ustawienie | regulacii
Kod Opis grupy napedu Klawiatury Zakres nastaw Jednostki fabryczne | podczas
pracy
0 (Speed-L)
1 (Speed — M)
2 (Speed - H)
3 (XCEL-L)
4 (XCEL_M)
5 (XCEL_H)
Definicja wielofunkcyjnego terminalu 6 (hamowanie pradem stalym)
_ wejsciowego ,P1" 7 (druga funkcja) .
V012 1 6 9.15.20. 21, 22,23, 24,25, 26 (- | 12 10232[;‘) 0 Nie
rezerwa-) 12 (3-przewodowe)
13 (wylaczenie zewnetrzne -A)
14 (wylgczenie zewngtrzne - B)
16 (otwarta petla)
17 (naped gtowny)
18 (,Analog hold”)
19 (XCEL stop)
10-13 Definicja W|ell'oqunkcyjnego”termmalu 13 Taka jak wyze] 1 Nie
wejsciowego P2
10-14 Definicja wplpfgnkcyjnego”termlnalu 14 Taka jak wyzej 2 Nie
wejsciowego ,P3
1/0-15 Stan wejs¢ terminala 115 00000000 — 11111111 - -
(bitowo)
1/0-16 Status terminala wyj$ciowego 116 0 -1 (bitowo) - -
10-17 Stg%a czasowa filtra dlfa, zla0|skow 17 2 do 50 1 15 Tak
wielofunkcyjnych wejsciowych
1/0-20 Nastawa czestotliwosci JOG 120 FU1-22 do FU1-20 0.01 [10.00 [Hz] Tak
1/0-21 Czestotliwo$¢ krokowa 4 121 FU1-22 do FU1-20 0.01 [40.00 [Hz] Tak
1/0-22 Czestotliwo$¢ krokowa 5 122 FU1-22 do FU1-20 0.01 [50.00 [Hz] Tak
1/0-23 Czestotliwo$¢ krokowa 6 123 FU1-22 do FU1-20 0.01 [40.00 [Hz] Tak
1/0-24 Czestotliwo$¢ krokowa 7 124 FU1-22 do FU1-20 0.01 [30.00 [Hz] Tak
I0-25 | CZas przyspieszania dia czgstotiwo- | o 0 do 6000 [5] 01 | 200[s] | Tak
§ci krokowej
110-26 Czas zwalniania dla gzestotllwosm 126 0 do 6000 [s] 01 20.0 [s] Tak
krokowej
I/0-27 Czas przyspieszania 2 127 0 do 6000 [s] 0.1 30.0 [s] Tak
I/0-28 Czas zwalniania 2 128 0 do 6000 [s] 0.1 30.0 [s] Tak
1/0-29 Czas przyspieszania 3 129 0 do 6000 [s] 0.1 40.0 [s] Tak
1/0-30 Czas zwalniania 3 130 0 do 6000 [s] 0.1 40.0 [s] Tak
1/0-31 Czas przyspieszania 4 131 0 do 6000 [s] 0.1 50.0 [s] Tak
1/0-32 Czas zwalniania 4 132 0 do 6000 [s] 0.1 50.0 [s] Tak
1/0-33 Czas przyspieszania 5 133 0 do 6000 [s] 0.1 40.0 [s] Tak
1/0-34 Czas zwalniania 5 134 0 do 6000 [s] 0.1 40.0 [s] Tak
1/0-35 Czas przyspieszania 6 135 0 do 6000 [s] 0.1 30.0 [s] Tak
1/0-36 Czas zwalniania 6 136 0 do 6000 [s] 0.1 30.0 [s] Tak
1/0-37 Czas przyspieszania 7 137 0 do 6000 [s] 0.1 20.0 [s] Tak
1/0-38 Czas zwalniania 7 138 0 do 6000 [s] 0.1 20.0 [s] Tak
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Opis parametréw programu

4. Grupa WEJSC / WYJSC [/ 0]

Mozliwos¢
Kod Opis grupy napedu klf\bi;atzry Zakres nastaw Jednostki l}j:émggf Lz%lﬂsgg
pracy
0 (czestotliwosc)
10-40 Wybor wyjécia_FM,(miernik czesto- 40 1 (pr_qd)_ 0 Tak
tliwosci) 2 (napiecie)
3 (napiecie szyny DC)
1/0-41 Regulacja wyjécia FM 141 10 do 200 [%)] 1 100 [%)] Tak
1/0-42 Poziom detekcji czgstotliwoSci 142 0 do FU1-20 0.01 [30.00 [Hz] Tak
1/0-43 Pasmo detekcji czestotliwosci 143 0 do FU1-20 0.01 ]10.00 [Hz] Tak
0 (FDT-1)
1 (FDT-2)
2 (FDT-3)
3 (FDT-4)
4 (FDT-5)
5(I0L)
6 (I0L)
Definicja wyjscia wielofunkcyjnego 7 (utyk)
1/0-44 (MO) 15, 16, 18, 19, 20 144 8 (0V) 12 Tak
(-zarezerwowane-) 9(LV)
10 (OH)
11 (utrata sygnatu zada-
jacego)
12 (Run)
13 (Stop)
14 (stata predkosc)
17 (Szukanie)
000 - 111 (bitowo)
bit 0: LV
Ustawienie wyj$cia przekaznika Bit 1: wszystkie wyta-
/0-45 blodu (30A. 30B, 300) 45 g 010 Tak
Bit 2: automatyczna
préba restartu
1/0-46 Numer falownika 146 1do 32 1 1 Tak
0 (1200 bodow)
1 (2400 bodéw)
I/0-47 Predkos¢ transmisji 147 2 (4800 bodow) 3 Tak
3 (9600 boddw)
4 (19200 bodow)
- . 0 (brak)
1/0-48 Wybar dziatania w P rzypaqu Za?'ku 148 1 (wolny wybieg) 0 Tak
sygnatu zadawania czestotliwosci
2 (stop)
0-4g | CZas oczekiwania po zaniku sygnatu | 4q 0.1do 120[s] 01 | 105 | Tak
zadawania czestotliwo$ci
0 (LG-BUS)
[/0-50 | Wyboér protokotu komunikacyjnego 150 1 -6 (Modbus ASCII) 7 Tak

7 - 9 (Modbus-RTU)
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Opis parametréw programu

4. Grupa WEJSC / WYJSC [/ 0]

Mozliwos¢
. Ekran . | Ustawienie | regulacji
Kod Opis grupy napedu Klawiatury Zakres nastaw Jednostki fabryczne | podczas
pracy
1/0-99 Kod powrotu rt - 1 Tak

Uwaga: Parametry ustawiane bitowo sg w stanie ON (1) gdy LED gérny $wieci. (parametry ustawiane bitowo to F59, H19,
H22, 115, 116, 145)

Uwaga: Parametry w ktorych warto$¢ domysina jest oznaczona gwiazdka (,*”) zmieniaja sie zaleznie od czestotliwosci
gtéwnej ustawianej fabrycznie (50 / 60Hz).

Wymiary: mm

»
&2 Bl
B2
) =™ E) l
i
[+ (L
of . «H
— —— Falownik HP W1 W2 H1 H2 D1
Rt | SV004 i G5-1 05 100 88 128 1175 130.9
FRREEREEVIREEI SV004 i G5-2 05 100 88 128 1175 130.9
ek -4 SV008 i G5-1 1 130 118 128 1175 150.9
”.'!J.'”@!”” : SV008 i G5-2 1 100 88 128 117,5 130.9
SV015 i G5-1 2 150 138 128 117,5 155.0
SV015 i G5-2 2 130 118 128 1175 150.9
i | SV022 i G5-2 3 150 138 128 117,5 150.0
B SV037 i G5-2 5 150 138 128 117,5 155.0
SV040 i G5-2 54 150 138 128 1175 155.0
SV004 i G5-4 05 130 118 128 117,5 150.9
SV008 i G5-4 1 130 118 128 1175 150.9
SV015 i G5-4 2 130 118 128 117,5 150.9
SV022 i G5-4 3 150 138 128 117,5 155.0
SV037 i G5-4 5 150 138 128 117,5 155.0
SV040 i G5-4 54 150 138 128 117,5 155.0
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Rezystory hamowania dynamicznego (DB)

Rezystory hamowania dynamicznego (DB)

1. Zastosowania standardowe

Warto$¢ Sredni moment Mozliwe Ciagty czas ha-
Naped Moc rezystora [W] rezystora hamowania [%)] obciazenie [%] mowania [s]
SV004 i G5-1 100 400 100 5 5
SV008 i G5-1 100 200 100 5 5
SV015i G5-1 100 100 100 3 5
SV004 i G5-2 100 400 100 5 5
SV008 i G5-2 100 200 100 5 5
SV015i G5-2 100 100 100 3 5
SV022 i G5-2 100 60 100 2 5
SV037i G5-2 100 40 100 2 5
SV040 i G5-2 100 40 100 2 5
SV004 i G5-4 100 1800 100 5 5
SV008 i G5-4 100 900 100 5 5
SV015i G5-4 100 450 100 3 5
SV022 i G5-4 100 300 100 2 5
SV037i G5-4 100 200 100 2 5
SV040 i G5-4 100 200 100 2 5
2. Gdy wielkos¢ hamowania jest duza
Warto$¢ Sredni moment Mozliwe Ciagty czas ha-
Naped Moc rezystora [W] Rezystora hamowania [%)] obcigzenie [%)] mowania [s]
SV004 i G5-1 100 400 100 5 5
SV008 i G5-1 100 200 100 5 5
SV015i G5-1 200 100 100 5 5
SV004 i G5-2 100 400 100 5 5
SV008 i G5-2 100 200 100 5 5
SV015i G5-2 200 100 100 5 5
SV022 i G5-2 300 60 100 5 5
SV037i G5-2 500 40 100 5 5
SV040 i G5-2 500 40 100 5 5
SV004 i G5-4 100 1800 100 5 5
SV008 i G5-4 100 900 100 5 5
SV015i G5-4 200 450 100 5 5
SV022 i G5-4 300 300 100 5 5
SV037i G5-4 500 200 100 5 5
SV040 i G5-4 500 200 100 5 5
Wartos¢ Sredni moment Mozliwe Ciagly czas ha-
Naped Moc rezystora [W] Rezystora hamowania [%)] obciazenie [%] mowania [s]
SV004 i G5-1 150 300 150 5 5
SV008 i G5-1 150 150 150 5 5
SV015i G5-1 300 60 150 5 5
SV004 i G5-2 150 300 150 5 5
SV008 i G5-2 150 150 150 5 5
SV015i G5-2 300 60 150 5 5
SV022 i G5-2 400 50 150 5 5
SV037i G5-2 600 33 150 5 5
SV040 i G5-2 600 33 150 5 5
SV004 i G5-4 150 1200 150 5 5
SV008 i G5-4 150 600 150 5 5
SV015i G5-4 300 300 150 5 5
SV022 i G5-4 400 200 150 5 5
SV037i G5-4 600 130 150 5 5
SV040i G5-4 600 130 150 5 5
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Opcje i Urzadzenia zewnetrzne

Opcje

Opcja

Opis

Z podstawg do szyny DIN

Ptyta montazowa z szyng DIN

Mocowanie do montazu zdalnej klawiatury i kabla

Kabel 2m, 3m, 5m i uchwyt do mocowania

Urzadzenia zewnetrzne

, Srednice przewoddw, o . ,
Napedy PQ\C/)\H MCCB, ELB maifry]gtzy”é‘;ny mm2, (AWG) Wi{gc'e D*/i‘g'k D*g‘g"‘
R,ST|UVW| PE

SV004iG5-1 | 0.37 | ABS33a,EBS33 | SMC-10P 2(14) | 2(14) | 3.5(12) 10A 2.13mH, 5.7A | 7.00mH, 5.4A
SV008iG51 | 0.75 | ABS33a,EBS33 | SMC-10P | 2(14) | 2(14) | 35(12)| 10A | 2.13mH,5.7A | 7.00mH, 5.4A
SV015i G5-1 1.5 | ABS33a,EBS33 | SMC-10P 2(14) | 2(14) | 3.5(12) 10A 2.13Mh, 5.7A | 7.00Mh, 5.4A
SV004iG5-2 | 0.37 | ABS33a,EBS33 | SMC-10P 2(14) | 2(14) | 3.5(12) 10A 2.13mH, 5.7A | 7.00mH, 5.4A
SV008iG5-2 | 0.75 | ABS33a,EBS33 | SMC-10P 2(14) | 2(14) | 3.5(12) 10A 2.13mH, 5.7A | 7.00mH, 5.4A
SV015i G5-2 1.5 | ABS33a,EBS33 | SMC-10P 2(14) | 2(14) | 3.5(12) 15A 1.20mH,10A | 4.05mH, 9.2A
SV022 i G5-2 2.2 | ABS33a,EBS33 | SMC-15P 2(14) | 2(14) | 3.5(12) 25A 0.88mH, 14A | 2.92mH, 13A
SV037 i G5-2 3.7 | ABS33a,EBS33 | SMC-20P | 3.5(12) | 3.5(12) | 3.5(12) 40A 0.56mH, 20A | 1.98mH, 19A
SV040 i G5-2 4 ABS33a,EBS33 | SMC-20P | 3.5(12) | 3.5(12) | 3.5(12) 40A 0.56mH, 20A | 1.98mH, 19A
SV004i G54 | 0.37 | ABS33a,EBS33 | SMC-10P 2(14) | 2(14) | 2(14) 6A 8.63mH, 2.8A | 28.62mH, 2.7A
SV008iG5-4 | 0.75 | ABS33a,EBS33 | SMC-10P 2(14) | 2(14) | 2(14) 6A 8.63mH, 2.8A | 28.62mH, 2.7A
SV015i G5-4 1.5 | ABS33a,EBS33 | SMC-10P 2(14) | 2(14) | 2(14) 10A 4.81mH, 4.8A | 16.14mH, 4.6A
SV022i G54 | 22 | ABS33a,EBS33 | SMC-20P 2(14) | 2(14) | 2(14) 10A 3.23mH, 7.5A | 11.66mH, 7.1A
SV037i G5-4 3.7 | ABS33a,EBS33 | SMC-20P 2(14) | 2(14) | 2(14) 20A 2.34mH, 10A | 7.83mH, 10A
SV040 i G5-4 4 ABS33a,EBS33 | SMC-20P 2(14) | 2(14) | 2(14) 20A 2.34mH, 10A | 7.83mH, 10A
Filtry na czestotliwosci radiowe (RFI)

Seria IG5 Filtr ,Footprint’

Model M Pr . Prad Wymiar Montaz | ~.. | Mocowa- | Diawiki

na:ggé%/ [k\(/)\lc] Kod [Aajd Napigcie up[lx\f/u (dt.x szyer.izvys.) )?,$ Clgzar Oﬁﬁe ’ wyj:ciowe

1FAZA (max.)
SV004iG5-1 | 04 | FFG5-M010-1 | 10 250VA 3.5 | 173.5x103.5x40 159.5x80 M4 FS-1
SV008iG5-1 | 0.8 | FFG5-MO11-1 | 11 250VA 3.5 | 173.5x133.5x40  159.5x110 M4 FS-1
SV015i G5-1 1.5 | FFG5-M020-1 | 20 250VA 3.5 | 173.5x153.5x40  159.5x130 M4 FS-2

3 FAZY (max.)
SV004iG5-2 | 04 | FFG5-T005-1 5 250VA | 0.3 18 | 173.5x103.5x40 159.5x80 M4 FS-1
SV008iG5-2 | 0.8
SV015iG5-2 | 1.5 | FFG5-T012-1 12 250VA | 0.3 18 | 173.5x133.5x40  159.5x110 M4 FS-2
SV022iG5-2 | 2.2
SV037iG5-2 | 3.7 | FFG5-T020-1 20 250VA | 0.3 18 | 173.5x153.5x40 159.5x130 M4 FS-2
SV040iG5-2 | 4.0
SV004iG54 | 04
SV008iG5-4 | 0.8 | FFG5-T006-1 6 380VAC | 0.5 27 | 173.5x133.5x40  159.5x110 M4 FS-1
SV015iG5-4 | 1.5
SV022iG54 | 2.2
SV037iG54 | 3.7 | FFG5-T011-1 11 | 380VAC | 0.5 27 | 173.5x133.5x40  159.5x130 M4 FS-2
SV040iG5-4 | 4.0
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Opcije i Urzadzenia zewnetrzne

Seria IG5 Filtr standardowy
Prad . . 4
Modele Moc Prad e Wymiary Montaz . Mocowa- Dfawiki
napedow kW] Kod | Neiece “p['x]”“ (dhx szer. x wys.) X, Y Clezar | e | wyjéciowe
1FAZA (max.)
SV004iG51 | 04
SV008iG51 | 08 FEG5-T010-(X) | 10 250VA 3.5 | 150.5x55x45 140x45 - FS-1
SV015iG51 | 1.5 |FEG5-T015-(X)| 25 250VA 3.5 | 150.5x55x45 140x45 - FS-2
3 FAZY (max.)
SV004iG5-2 | 04
SV008iG5-2 | 08 FEG5-T006-(X) | 6 250VA | 0.3 18 250x110x60 238X76 FS-1
SV015iG5-2 | 1.5 |FEG5-T012-(X)| 12 250VA 103 18 250x110x60 238X76 FS-2
SV022iG5-2 | 22 FS-2
SV037iG5-2 | 3.7 |FEG5-T020-(X) | 20 250VA |03 18 270x140x60 258X106
SV040iG5-2 | 4.0
SV004iG54 | 04
SV008i G54 | 0.8 |FEG5-T006-(X)| 6 380VAC | 0.5 27 250x110x60 238X76 FS-1
SV015iG54 | 15
SV022i G54 | 2.2
SV037iG54 | 3.7 |FEG5-T012-(X)| 12 | 380VAC | 0.5 27 250x110x60 238X76 FS-2
SV040i G54 | 4.0

(X) (1)

Otoczenie przemystowe EN 50081-1 (klasa A)

(2) Srodowisko domowe i przemystowe EN 50081-1 (klasa B)

Seria FF (,,Footprint”)

LR

SERIA FF
(FOOTPRINT)

SERIA FE

{STANDARDOWA)

Seria FE (standardowa)

’Falownik
} INEEENI

Seria FS (diawiki wyjSciowe)

125x 30
180 x 45

LI AT T ) =
| |

KABEL EKRANOWANY

Filtr

o

Falownik

-

A 4

.,

-

= _@ SILNIK

KABEL EKRANOWANY N
9 . — Jzﬁj SILNIK
v
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