Falowniki E1000 - szybki start

1. Kody auto-testu silnika elektrycznego.

F800 = 1 - auto test silnika

F801 - moc silnika

F802 - napigcie zasilania silnika

F803 - prad silnika

F804 - liczba biegunéw silnika (np. 1400 obr/min = 4)
F805 - predkos¢ obrotowa silnika

F810 - czestotliwos¢ pracy silnika

Po wpisaniu parametréw nalezy wcisng¢ przycisk RUN

2. Kody zabezpieczajace prace przemiennika czestotliwosci.

F607 = 1 - funkcja zabezpieczenia zwarciowego aktywna

F608 = 160 (%) - ustawienie pradu zwarcia, stosowac w zaleznosci od potrzeb
F610 = 1 - czas oceny zabezpieczenia zwarciowego aktywna

F706 = 150 (%) - wspotczynnik przecigzenia falownika, ustawi¢ zaleznie od potrzeb
F707 = 100 (%) - wspotczynnik przecigzenia silnika

F724 =1 - kontrola parametréw napiecia wejsciowego aktywna

F725 = 1 - zabezpieczenie przed zbyt niskim napieciem wigczone

F726 = 1 - zebezpieczenie przed przegrzaniem falownika wtaczone

3. Zadawanie z potencjometru.
F203 = 1 - uwaga, fabrycznie kod F203 = 0 czyli

zadawanie z klawiatury. Dla zadawania zewnetrznego
podtgczamy sie pod zaciski Al1 - GND
Tabela 1. Ustawienie przetgcznika SW1
~
Przetgcznik 1 Przetacznik 2 Parametr 2
-
OFF ON 0~5V M\ swi
& 0
OFF OFF 0~10V \ GND! oL
/
ON OFF 0~20 mA I

4. Aktywacja wejs¢ cyfrowych.
Wejscia cyfrowe mozna aktywowac potencjatem 24V DC np. ze
sterownika PLC wéwczas przetgcznik NPN/PNP ustawiany jest na PNP.
Dla falownikéw E1000 bez przetacznika potencjat 24V DC podajemy na
jedno z wej$¢ OP1...0P6, a maseg podtgczamy do CM. Zwarcie CM z
dowolnym OP powoduje ustawienie wejscia cyfrowego NPN.
W niektorych modelach E-1000 przetacznik znajduje sie pod obudowg

NPN  PNP

5. Wyciszenie pracy silnika.

Jezeli silnik, ktéry jest zasilany poprzez falownik E-1000 zbyt gto$no pracuje, istnieje mozliwo$¢
znacznego obnizenia gtosnosci pracy silnika.

F153 - ustawiamy na warto$¢ maksymalng dla danej mocy (tzw. czestotliwo$¢ nosna)

F159 = 0 - stata warto$¢ czestotliwosci nosnej ustawionej w kodzie F153

™

DRIV ES



6. Podiaczenie zaciskow sterujacych.

Praca oraz zmiana kierunku obrotéw:

F208 = 1 - zwarcie CM z OP3 praca w prawo i zwarc
CM z OP4 praca w lewo

F208 = 2 - zwarcie CM z OP3 praca uktadu i zwarcie
CM z OP4 zmiana kierunku obrotow

Praca z predkoscig nadrzedng (tzw. JOG)

ie

F124 - ustawienie czestotliwosci joggowania, zwarcie

CM z Op1 predko$¢ nadrzedna

7.Praca wielobiegowa.

K1

K2

K3 Ka Ustawienie

F203 = 4 - praca wielobiegowa wigczona
F501 = 1 - 15-stopniowa kontrola predkosci

o o brak

F504...F518 - czestotliwosci °

o 1 predkosé 1

F519...F533 - czasy przyspieszania o

1 0 predkosé 2

F534...F548 - czasy zwalniania o

1 1 predkosé 3

F549...F556 - kierunki obrotow
F573...F579 - kierunki obrotow

o o predkosé 4

Deklaracje zaciskow sterujgcych: °

o 1 predkost 5

F208 = 2 - deklaracja startu (CM-OP5) o

1 o predkosé 6

F316 = 3 - zacisk K4 predkosci (OP1)

1 1 predkosé 7

F317 = 4 - zacisk K3 predkosci (OP2)
F318 = 5 - zacisk K2 predkosci (OP3) !

0 o predkost 8

F319 = 6 - zacisk K1 predkosci (OP4) 1

o 1 predkost 9

F320 = 15 - zacisk start/stop B

1 o predkosé 10

8.Ustawianie ramp czasowych oraz

1 1 predkos 11

granic czestotliwosci. !

o o predkosé 12

F112 - ustawienie min. czestotliwosci (Hz)

o 1 predkosé 13

F111 - ustawienie max. czestotliwosci (Hz) 1

1 o predkost 14

F114 - ustawienie czasu przyspieszania (s) B

1 1 predkosc 15

F115 - ustawienie czasu zwalniania (s)
Konfiguracja wej$¢ analogowych znajduje sie
w petnej instrukcji obstugi kody F400~F417

9.Uwagi do uktadéw HVAC.

W celu utrzymania bezawaryjnej pracy
falownikéw E-1000 pracujgcych w uktadach
HVAC, w ktérych moze wystgpi¢ samoczynny
ruch napedu, np. wentylator dachowy, nalezy
falownik dodatkowo skonfigurowaé¢ w kodach:
F600 = 1 - hamowanie przed startem

F602 = 50 - napiecie hamowania przed startem
F604 = 5 - czas hamowania przed startem,
ustawi¢ zgodnie w wiasnymi potrzebami

F607 = 1 - zabezpieczenie zwarciowe aktywne
F610 = 1 - czas oceny zabezpieczenia
zwarciowego (s)

Hz

Fa01

F602
-—

» L

F604
-

F605
- -

UWAGA! Niezastosowanie powyzszych ustawien w uktadach, w ktérych wystepowaé moze
samoczynny ruch uktadu napedowego, szczegdlnie w wentylacji i pompach, moze doprowadzi¢

do uszkodzenia falownika!
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